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INTISARI

Perkembangan komputer saat ini tidak hanya terjadi
dibidang perangkat lunak (software) tetapi  juga
dibidang perangkat keras (hardware) . Beherapa
perkembangan Leknologi telah mengarah ke teknologi
flash mikrokontroler, yaitu sebuah komponen elektronik
yang dapat bekerja sesuai dengan program yang diisikan
ke dalam memorinya seperti layaknya sebuah komputer
yang sangat sederhana.

Perkembangan teknologi saat ini telah menemukan
cara menggunakan tenaga cahaya matahari, dimana
diperlukan sel surya untuk menampung cahaya matahari,
yang kemudian dihasilkan enerqgi listrik vyang dapat
digimpan di aki (sehagai sumber tenaga cadangan). Namun
panel-panel sel surya tersebut masih perlu diarahkan
tepat ke arah datangnya sumber cahaya matahari supaya
bisa menghasilkan energi  yang  opbimal, dihardapkan
dengan adanya otomatisasi, dapat lebih meringankan kita
sebagai. manusia supaya tidak perlu mengarahkan panel
sel surya secara manual, namun dengan adanya aplikasi
otomatisasi diharapkan lebih membantu manusia untuk
mendapatkan energi yang optimal.

SunTracker telah berhasil diimplementasikan
sebagai aplikasi vyang secara otomatis mencari sumber
cahaya terbesar, yang dapat mengoptimalkan nilai dari
solar cell. SunTracker merupakan perangkat aplikasi dan
perangkat elektronik yang menggunakan mikrokontroler
AT89C51 yang dihubungkan menggunakan serial port dengan
komputer melalui RS232 dan relay sebagai driver
penggerak motor, serta ILDR sebagai sensor untuk
mendapatkan nilai intensitas cahaya.

Kata kunci : AT89C51, Mikrokontroler, RS232, LDR,
serial port, Solar Cell, relay.




