BAB 6
KESIMPULAN

Berdasarkan perancangan kandang ayam broiler yang telah dilakukan didapatkan

kesimpulan sebagai berikut:

1.

Pembuatan kolam pada desain kandang ayam broiler telah menyelesaikan

permasalahan pekerja dalam membersihkan kandang ayam broiler.

Hasil yang didapatkan dengan metode brainstorming dalam perbaikan
metode kerja pembersihan kotoran dikandang ayam broiler di peternakan
pak basuki sebagai berikut :

a. Membuat kolam

b. Kedalaman kolam 20 cm

C. Tiang dibuat silinder
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